v

YILMAZ REDUCTEUR FRANCE

3 BIS AVENUE DU STADE
774 00LAGNY-S UR-MARNE

YILMAZ

Tel: +33 09

72199257

REDUCTEUR e-Mail: contact@Ismotion.fr

Manuel d'utilisation Série YB1000

1. Préface

Je vous remercie d'avoir choisi le YB 1000, un onduleur simple et performant. Le
diagramme du mode d'emploi, destiné a faciliter la description, peut étre

légérement différent selon le produit.

Veuillez noter que ce manuel sera remis entre les mains des utilisateurs finaux, et
a conserver pour une maintenance, une utilisation et une utilisation futures. En

cas de doute, veuillez contacte notre

société ou un agent de la société pour

prendre contact nous serons heureux de vous servir.

2. Description dela plaque signalétique

MODEL: NL1000-1RSG2-Y

INPUT: 1PH 220V 50Hz/60Hz
OUTPUT: 3PH 220V 7.0A 150% 60S
FREQ RANGE: 0.1-400Hz 1.5KW
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1105080001-3051
Made in China

Model: NL1000-1R5G-2-Y

3. Dimensions

Yilmaz Reducteur version|spécial

Plage de tension :

2:1PH AC220V ENTREE

4:3PH AC 380V ENTREE

Capacité de I'onduleur:01 R5 signifie 1,5kW
NL1000 Series

V3 omK
e
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I
(0000000

Note: Support pour montage sur rail standard de 35 mm

Unité: mm

Modele W H D A B ad
NL1000-00R4G2-Y - NL1000-01R5G2-Y 68 132 102 120 57 4.5
NL1000-02R2G2-Y

NL1000-00R7G4-Y - NL1000-02R2G4-Y It el | R &l 45
NL1000-03R7G4-Y - NL1000-05R5G4-Y 85 180 116 167 72 65
NL1000-07R5G4-Y - NL1000-011G4-Y 106 | 240 163 | 230 96 4.5
NL1000-015G4-Y - NL1000-022G4-Y 151 332 |1655| 318 | 137 T
NL1000-030G4-Y - NL1000-037G4-Y 217 | 400 | 201 385 | 202 7
NL1000-045G4-Y - NL1000-055G4-Y 300 | 455 | 240 | 440 | 200 45
NL1000-075G4-Y - NL1000-110G4-Y 275 | 630 | 310 | 612 | 200 45
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4. Description du clavier Zoned'af fichage : af fichages :

RUN/FWD/REV/STOP: La fréquence fixe, |a fréquence de fonctionnement, le
Indicateur de statut : divers courant et les valeurs anormales pour chaque contenu de
choix de statut paramétrage
¥ -, Bouton " Changer /
Entrer / Changer
RUN STOP | d'affichage
FWD Passer a un

autre chiffre ou
passer a un autre
affichage par une
pression courte,
confirmer un

.reg age par une

pression longue

Clé demodification digitale

L6,
)

passer & une autre fréquence en faisart toumer Bytton Run / Stop : CIé de programim ation  dé faut
le potentiometre lors duclic Exéeuter, puis la  pouton de réinitialisation :
nécessite est réglée pour Etre contrlée parle  pression courte pour la touche de programmaticn,

clic Arréter le potentiométre du manipulateur pression de 2 secondes pour le bouton de
réinitialisation des pannes

Lumiére rouge :
—— En marche

Vuyant

phid > Lumiére rouge :
indication

Marche arriére

Lumiére rouge :
Marche avant

Lumiére rouge :
Al'arrét

Contact@yilmazreducteur.fr
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5.Spécifications de s produits 6.Cablage

Atlicles YB1000

i . |Tension noninale,
Alimntation|Fréquence

€lecfrique [ loc de tension  |220V: 170V~240V; 380V:330V~440V

Renarque : en ¢as d ‘utilisation d 'une alinentation électrique nonoprasée,
1PH/3PH A C220V 50/60Hz; 3PH AC380V 50/60Hz veuillez aceéder ax terninax L1 et L2

U4 o
Output [P 8 ension __[230V, 0230V, 360V0-360V Airediiiion Beciinue — T v ai/ s
Plage de fréquences  [0.10~400.00Hz ; W g
Mode de contréle V/F controle, Controle vectoriel.
Etat de fonctionnenent / définition de | "alarne / guidage Terre
Indication interactifi: par exenple, le réglage de la fréquence, la fréquence/
courant dé sortie, la tension du bus DC. 1a tenpérature. ete. |
Frequence de sortie
Gane 0.10Hz~400.00Hz 10KS g +10V (fequency sebup
Réglage de 1a fré quenciEntrée minérique :0,1 Hz, entrée analogique : 0,1% de la | '3 poversugply) RA NO
Resolution fréquence de sortie mmaxinnal B-10V frequency —H}mﬂ‘—‘-ﬁﬁ.l’t\r’i 5 e S A
Frequence de sortie 018 seap £ o
Précision : " 4-20mA — e 1 avlv
a V/F Control Réglage de la courbe V/F pour répondre a diverses exigences de charge. EqrienGy Sewp 1.4 GND
o Augmentation automatique - augmentation automatique du couple en fonction des s I ‘ ~% RC-Common
o a : % :
b Q Torque Control conditions de charge ; augmentation manuelle - permet de régler 0,0-20,0% d
o I lon du couple. =
S é‘- Quatre entrées multifonctions, réalisant des fonctions telles que le contréle . 0
g =4 Terninal dentrée de quinze sections, le démulement du programme, le commutateur de — a5
z ; . vitesse d'accélération/decéleration en quatre sections, la fonction UP/| | +
nultifonetionnel [DOWN, l'arrét d'urgence et d'autres fonctions ] L a82
£
Tertinal d 7 1 terminal de sortie multifonctionnel pour I'affichage de la marche, de la Multifunctional I—/'—L —a FWD
erninal de sortie | itesse nulle, du compteur, de I externe, du for du input terminal | ke 1k REV
nultifonctionnel programme et d'autres informations et avertissements. J—“| =3
& 5o GND
réglage du tenps Le temps d'accélération/décélération de 0 4 999.9s peut étre —t—g
d acceler;ﬂmn/ réglé individuellement v
décélération __T__ RS+ RS-
Controle PID Contréle PID intégré ‘
RS485 Fonction de communication standard RS485 (MODBUS) RS485
Entrée analogique : O & 10V, 4 a 20mA peuvent étre sélectionnés ;
g Enthrée numérique : Entrée en utilisant le cadran de réglage du
] . panneau d'affichage ou RS485 ou UP/DOWN. . A AT 4 H
| Regmedels e s - o oeer e Remarque :les bomes AVI peuvent étre utilisées pour sélectionner une
5 fréquence fentrée analogique de tension (0 4 10V) et une entrée analogique de entrée de tension analogique (0-10V) et une entrée de courant
a courant (4 a 20mA) via le commutateur J2. = i
5 — —_— - - analogique (4-20mA) via le commutateur J2.
5 Multi~vitesse Quatre terminaux d'entrée multifonctions, 15 vitesses de section peuvent &tfe réglées
2
Régulation autonatiq La fonction de régulation automatique de la tension peut étre
de 1a tension sélectionnée
Conpteur 2groupes de conpteurs intégrés
= 0 |Surciarge 150%, 60 secondes (Couple constant)
g 2 [surtension La protection contre les surtensions peut étre réglée.
2 38 | Sous tension La protection sous tension peut étre réglée
o2 g = — 5 3 = 5
5@ 8 [autres protections | Court~ciraut de sortie, surintensité, blocage des paranétres, ete.

Tenpérature anbiante |~ 0°C 4 40°C (sans congélation)
Humidité¢ ambiante  [Max. 95% (sans condensation)

Altitude Moins de 1000m

Vibration Max. 0.5G

Mode de refroidissengnt Refroidissenent par air forcé

S e de pr i P20

Mode Montage mural ou sur rail standard de 35 mm

uoieyeisul|empnng [uswuoinuz| Bul ey

MNote : Les terminaisons Al/F IV peuvent étre utilisées pour sélectionner une entrée detension analogigue (0-10V) et
une entrée de courantanalogigue (4-20mA) A travers le commutateur SWW1.

YILMAZ REDUCTEUR France Contact@yilmazreducteur.fr
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7.Parameters

YILMAZ REDUCTEUR France

3 Bis avenue du stade 77400 Lagny sur marne ( France)

]
| .
Q Incréments T intermédiaire /F | Tenslon minimala VIF -
g H s ) ‘ension intermédialre I ma lf
a a Name Définition de la gamme de réglage ﬁ;::rer P11l Tension maximale VIF 0.1 Modifier
S L minimum
w
— ::: ol T i \ it erguen:s ntermediaire | Fyéqueice minmale V/F - 001 230
A v/ : .
oo Afficher 1a fréquence Fouc " F1l2qllClC¢ de base V/F
sois ectute seule s VIFT ¢ Lo L
s P113 SSENMANEE i itermédiane 0-V/F 0.1 15.0
Afficher |a fréquence de
PO02 |sonie Lectune seule - e
oo, [ | Pl14 |ViFFrequence miimale | 0N /F friequerce itermediaine  [0.1 1.23
e it ectine seule = -
. o
e — N EITER 1,0K-130K 0.1 Modifiie
PO {4 moteur Lectne seule T e o Alignement automatique
v, |P116 Reserve 1 0
Afficher la valeur de la 3] dee supparts
PO03  Jiansion du bus DC Lectune seule = = S— ‘
5 § : lutialisation du 16z lage
0 [P117 |nitalsabon des perametre i 1 0
Afficher la température s €LUSIE
P0G de [onduleur Lectesele e o = . v 5
g #1018 loosces " 0 : Dévenom1ler les patameties 0
3 cage des parametres [, . . :
g [P007 |aticnageri0 Leetune seule e 1 : Venouller les parameties
2 [PO10 [Rlevs ¢aarme s Lectune seule = P00 Selecliondumede de () : démanage 1égulicr 0
de it Lyt
2 |POLL [Reeve calame 2 Lecture seule T e 1 : 1edémanage apiés iispection
Relevé d'alarme 3 ectue seule | Sélection du mode darrét| 0 © décéléna iCl'l jusqu'd ané
§sz Lectue seul P20l 0 : décé1ération jusqu'd 1'amét 0
POI3 [Releve ddarme ¢ | Lectine seule - 1 : deblocage
by |Lrgesdate ) P P202 |Fréquence de démarage 0.10~10.00Hz 0.01 0.5
fréguence lors da la ecnne selle e S2a
derniére alarme P203  |Fréquence darrét 0.10~10.00Hz 0.01 03
N Rvneren i soe Courant de fonctionnement]
% du frein & injection de 0-150% de la puissance
POL3 |deta demiere alarme | Lecture seule e s P204 courant conting Rt indld B HroleuE 1% 100%
(démarrage)
Le courant de sortie lors g =
P16 de la derniére alarme Lectune seule e Di«l;ée de fanctionnement
du frein & injaction de 9
La tension de sortie lors onj courant confinu 0""25 'OS‘ 0' 1 0
POL7 e la demiers alarme Lecture seule = s (démarrage)
La tension de sortie du - 0
bus DC lars de la " o' o A
PO18 [T MO Lectute seule e 3 g Minimum Initial
gl 3 Name Selting Range Setting e
P100 | Fréquence numerique | Fréquence 0,00-Maximun 0.1 0.0 g ﬁ increments
n
0 Reéolage numeérique d I féquence (F100) Courant de
1+ Tansion analogigue (0-10VDC) fanclionnement du frein a b
i 7: Courant analogiue (0-20mADC ) P06 injection da courant 0-150 % du courant nominal du moteur 1% 100%
CNON GUTEGIaG8 €2 2.1 3. Cadran de régage (ranneau de commande) contin (arrdt)
PL0D | equence 4 Riclags e Fueres UPDOUN 1 4 5"1
5. Communication R5485 Temps de fonctionnement
réglage de la fréquence (51 P07 |dufreina injﬂecﬁ?n dFt] 0~2508 0.1 1]
courant confing {amél
0 ; Panneau de commande (FWD/ ."..". ’
" Selection du signal de |REV/ STOP ) O P28 |accsisrationducople  |0~20.0% 1 0%
102 cegar: ; lermlnal .E’l?. RS4ss 1 ¢ =) Tension nominale du -
e ommunieation [ESIES) @ P09 e 0~300.0V 0.1 Modifier
Touehe "stop* Sélection U >em O" —
P103  |deopération de blocage ["Stop™ n'est pas valide 1 1 o P210 |courant moteur nominal |O~current of system 0.1 Modif ier
1: Mode de verrouiliage de |a touche "Stop" Yalide 7 z P P
sélection de la i apport de courant a vide
prévention de la rotation | O ¢ Rotation inversa interdite = P21 du mot 0~100% 0.1 40%
P104 1 1 0 u moteur
inverse 1 Rolation inverse autorisée
g vitasse de rolation y
" P212 0~6000r/min 1 1420
P105 Fréquenca maximale Frsaieiios Fioimi-400.00HE 0.1 500 nominale du moteur
Plgg [Freavence minium s 0.1 0.00 P213  |Nombee de piies motewr  |0~20 2 4
P107 [Temps dacosiération 1 | 0-095.9s 0.1 Depend du P214 patinage naminal du meteudO~10, 00Hz 0.1 250
P108  |Temps ceccaiération 1 | 0-999,95 0.1 modele
Fréquence nominale du
PL09 |Tension maximalayF | Tension intermdiaie viF = 500.0 01 D B%ETd du PAS i 0-400.00Hz 0.1 50.00
: modele
& [PUO |Friquence dobasa s | F équence nemecisie, 0.1 50.00 P216 |Resistance dustator  |0-10092 0.1 0
) réquence max,
g" P217  |Resstance durotor 0-100€ 0.1 0
i i Tension minimala ViF - = Induct; du rotor
g'- P111 Tan niafiopdialis VF Tension maximale VIF 0.1 Modifuey les S At 0‘1 000H 0.1 0
=
A Inductance réciprogque du
P29 | e 0-1.000H 0.1 0

Contact@yilmazreducteur.fr
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Name

Setting Range

Minimum
Setling
increments

Initial
value

P323

Reserved

 Invalide

: En cours

: Fréquence atteinte
: Alarme

: Vitesse zéro

: Fréquence 1 atteinte

: Fréquence 2 atteinte

: Accélération

: Décélération

: Indication de sous-lension

10 : Le chronométre 1 est atteint

D oe — Oy L = 0 Mo — O

P324

Reserved

11 : Le chronométre 2 est atteint
12 : Indication de lachévement de
la phase

13:Indication de complication de la

procédure

14 : PID maximum

15 ; PID minimum

16 ; déconnexion 4-20mA
17 : Surcharge

18 : Surcouple

suolpuny ofl

P325

Sortie d'alarme

RA,RC(032)

26 : Fin de l'opération de remontage
27 : Contrepartie trauvée

28 : Compleur intermediaire atteint
29:L'approvisionnement en eau par
constante
voltage
"1" allumer
"0" éteint

—

03

P326

Reserved

0 : Fréquence de sortie
1: sortie de courant

2 : Tension de bus

3: Tension allernative
4 : Sortie dimpulsion, 1

P327

Reserved

impulsion /[Hz
5. 2pulses/Hz
6. 3 pulses/iHz
7.6 pulses/Hz

P330

[nversion de la logique
du relais de sortie

0 : norme de sortie relais
1t inversion de la sortie du relais

0 : valeur par défaut de |'usine

YILMAZ REDUCTEUR France
3 Bis avenue du stade 77400 Lagny sur marne ( France)

suonpuny O/l

Entrée de tension minimale

F300 |4 0~AV mawmum voltage 01 0
Entrée de tension 1;
P301 |maximale AVI AV mirimum voltage~10V 01 100
Temps de fitrage des
P302 fentrses avi 0~2508 0.1 10
Entrée de courant AVI :
P03 | 0~AI maximum coOrant 0.1 40
Enirée de caurant AVI Al rninimlm coDrant
P304 | icieum entrée~20mA 0.1 200
Temps de fiitrage das
P30 arwes avi 0~25.05 0.1 2.3
P306 |Reéserve 0~FOV maximum voltage 01 0
P07 [Réserve HOY s flisge 0l 100
sortie~10V
Fréquence basse
4] L 0~600.00 0.1 0.00
Direction basse
mi analogique 01 1 0
Fréquence haute
P312 analogique 0~600.00 0.1 30,00
nB1 Direction haute analogigue 0l 1 0
Inversion de fenirée
P34 analogiue 01 1 0
Terminal dentrée 0 non valide
B dewpoay  [1:000 ! 6
2 : Jog en avant
teminal dentrée REV 3:Jog & l'envers
P36 (0~32) 4. Enavant/ en amiéra 1 !
5:Run
6 : En avant
7 :Inversion
; 8 Slop
nl7 Input taminal S1 |g - Myftivitesse 1 1 18
(0~32) 10 : Multi-vitesse 2
11 : Multi-vitesse 3
12 : Multi-vitesse 4
13 : AccélérationiDécelération
; terminal 1
PIs h”r‘“t terminal 52 {14 ; AccélérationiDécalération 1 9
(0~32) terminal 2
) 15: Signal d'augmentation de
P19 |Reserved fréquence (UP) 1
P320 |Reserved 16: Signal de diminution de 1
PJEI_ — fraquence (DOWN)
17 : Signal d'arrét d'urgence
(03 [Reserved 18:Sigral de réintalisationds. |-
l'onduleur
19: PID en cours
20 Le PLC en marche
21 : Signal de départ pour la
minuterie 1
22 : Signal de départ pour la
P Reserved minuterie 2 1
(0~32) 23 : Signal de contre-impulsion

24 : Signal de réinifialisation du
campteur

25: Mémoire claire

26 : Commencer ['opération de
bobinage

Contact@yilmazreducteur.fr
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Réglage de la

'g“ g _ Maimam | el
a |3 Name Plage de réglage Setting i
g | ® Incremments
w
P500 |PLC memory mode [0~1 1 0
P501 |PLC starting mode [0~1 1 0
0: PLC s'arréte apres avoir fonctionng
pendant un cycle
1: PLC mode arrét, il s'arréte aprés
woiis [rotiomimatinork
P302 fonetronnement du  {3: pL.C mode d'arrét, mode de 0
PLC fonctionnement du cycle
4: PLC fonctionne & la demiére
fréquence aprés avoir fonclionng
pendant un cycle.
P33 |Mult-speed 1 0.00~maximum frequency 0.1 200
P304 |Multi-speed 2 0.00~mamuin frequency 0.1 10.0
P305  [Multi-speed3 0.00~mawmum frequency 0.1 200
PS06 |Mult-speed 4 0.00~masmum frequency 0.1 250
P507 |Mult-speed 5 0.00~masimuin frequency 0.1 300
P508 [Mult-speed 6 0.00~maximum frequency 01 350
P309 |Mult-speed 7 0.00~masmum frequency 0.1 40.0
P510 |Mult-speed 8 0.00~maximum frequency 0.1 430
) P51 |Multi-speed 9 0.00~maximum frequency 0.1 50.0
0 |P512 |Mult-speed 10 [0.00~mammum frequency 0.1 100
.§ P53 [Mulf-speed 11 [0.00~mawimuin frequency 0.1 100
i Pil4 [Multi-speed 12 |0.00~masmum frequency 0.1 100
g‘ P35 [Mult-speed13  [0.00~maximum frequency 0.1 100
P516 |Mult-speed 14 [0.00~mawmum frequency 0.1 10.0
PSI7 [Multi-speed 15 [0.00~madimum frequency 0.1 10.0
P518  |PLC operaticn ime 1 [0~9999s 15 100
P519  |PLC operation tme 2 |0-99995 15 100
P520 [PLC operation time 3 [0~09995 1§ 100
P521 [PLC operaticn time 4 [0~0999s 15 100
P3522  [PLC operation time 5 |0~09995 15 0
P323 |PLC operation hme 6 [0~9999s 15 0
P324 |PLCoperation time 7 [0~99995 18 0
P525 |PLCoperation tme 8 |0~9999s 15 0
P526  [PLC operation ime 9 |0-09995 15 0
P527 |PLC operaion time 10 |0-9999s 15 0
P328 |PLC operaion ime 11 ]0~09995 18 0
P329 |PLCoperaion ime 12 |0~99995 15 0
P330 |PLC operaion tme 13 [0~9999s 15 0
P531  |PLC operahon tme 14 [0~9999s 15 0
P332 [PLC operahon time 15 |0~99995 15 0
piyg |FLC operation 5 no09 1 0
direction

P400 fréquence de og 0.00~maximum frequency 0.1 500
P401 [fempsdaccélération2 [0~999.9s 0.15 10.0
P402 [Tempsdedécélération? 0~999.9s 0.18 10.0
P403  |Tempsd'accélération3| 0~999.95 0.1 100
P404  |Tempsdedécélérationy 0~999.9s 0.18 100
pas [ 1empscaccéérationdy oo o 0.18 100
Jog acceleration me
Tempsdedécélérationd|
P406 Jog deielersion e 10~999 95 0.18 100
Valeur nominale du
PA07 compteur 0999 95 ! 100
P08 Valeur intermédiaire 10~999.95 | 50
du compteur
limitation du couple 0 z
P09 d'accélération 0-200% 1% 130%
limitation du couple & o
P40 vitesse constante (0-~200% 1% o
selection de la
prévention des 01
Pl surtensions dans la 1 1
dacélération
sélection automatique de
PaL2 a régulation de Ia tendion 0-2 1 1
sélection automatique . 5
I3 des économies d'épergie 0~100% 1% 00
@ |P414 [Tension continue freifiage Depends on models 0.1 Changing
§ PA15 |le freinage 40~100% 1 50%
f redemartage apres
2 |P416 |une mise hors i0~1 1 0
.8 loncinn oot r‘a v
Durée autorisée de la
O - 2 ne
§ Pa17 coupure de courant 0~10s 1 508
g Redémarrage du flanc .
3 P8 |vieauactelimte  [0~200% 1 150%
P419 [Temps de redémarrage du flanc  0-10s 1 10
P420 | Tempsderedémarrageencagdepanne  0~3s 1 0
Délai de redemarrage
P4z1 aprés défaillance 0~100 2 l
P422 |Actionde surcouple | 0-3 1 0
Niveau de détection
P423 de surcouple 0~200% 1 00
Temps de détection
P42 |4y couple 0~20.08 0.1 00
Accédera la ;
P423 frequence 1 0.00~masmum Fequency 0.1 100
P426 rAmder 3k 10.00~masimum Frequency 0.1 50
requence 2
P427 |réglage minuterie 1 {0~10.0s 0.1 0
P428 |réglage minuterie 2 |0~100s 1 0
Temps de Nmitation au
D429 |couple & vitesse 0~999.9s 0.1 Changing
constapte
largeur d'arrivée de
P430 |2 fréquence dans la 10,00~2,00 0.1 0.50
boucle hystérésis
P431 |Fréquencedesaut 1 | 0.00~maximum frequency 0.1 0
P43) |Fréquencedesaut2 | 0.00~maximum frequency  [0.1 0
CarTgeur oe 1 voucTe
P433 |dhystérésisdela  10.00-2.00 0.1 0.30
frequence de saut

YILMAZ REDUCTEUR France
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0: PID désactiver
P600 |PID starting mode |1: PID start 1 0
2: PID commencer par un termingl exteme
o601 PIDoperation |0 : Mode de rétroaction négatiy 0
mode selection |1 : Mode de rétroaction positiv
0: figwwe mode (P604)
P6)2 |PID point d'action [1:AVI(0-10V) 1 0
2: AVI(0-20mA)
PID sélection de 1a [0: AVI (0-10V)
o3 |valeur du retour 1: AVI{0-20mA) 1 0
dinfommation 1 Reserverd
3: Reserverd
PID fixation de 1a yaleur ,
PO Tcible des chiffees i el 0T% %
pegs [P0 Valeur Limite g 00 oo 1% 100%
supérieure d'alanng
g [P0 vakeur it | 1, % |o%
inférieure d'alame
o7 [TD bande 0.0~2000% 0.1% 100%
propottionne]le
T e 0.0~200.0 50
= [PA0E |PID temps intésral 0.1s 0.3s
oU R sienthe ferme
3 P60 (PID temps differentip0.00.0~20.00 5.0 stgmmfe fermé |0.1s 0.0
2 [pgio [PRdurede oo 1 oomz 01 0.3Hz
g 1'actton
: UUU~LIUUEZ [U.0UHz] U HZ
P61 PID fréquence de signifie que la fonction dgsommeil 01 00Hz
verlle est fermée : ;
P61 PID durée d attente 0-200s 15 108
Po13 |PID valeur de réverd0~100% 1% 0
P61 Pl])'valeu:'colrespmdmtc 0-0999 1 9900
de 1'affichage
615 [P chifire draffichige 15 1 4
PID Les chuffres dégmaux
i de 'athchage . 1 .
P17 PID fréquence lante T — 01 4800
supéneure
PID fréquence :
P618 ik g (~max. frequency 01 2000
0 Toujours travailler {fonction P/ID
ouverts)
1: Lorsque la rétroaction atteint |a
P619 |PDmodede  imite supérieure (P60S), elle 0
fonctonnement  |fonctionne & la fréquence
minimale. Lorsque |a rétroaction
alteint la limite Inférieure (P606), le

P/D commence & fonctionner.

YILMAZ REDUCTEUR France
3 Bis avenue du stade 77400 Lagny sur marne ( France)

)
g | & MM e
g |3 Name Plage de réglage Setting B
S | ® increments
14
0: 4800bps
Vitesse de 1: 9600 bps
Ia e communication 2:19200 bps 1
& 3: 38400 bps
2 0: 8N1 FORASC
g 1: 8E1 FPR ASC
3 o Communication  |2: 801 FORASC o
5 mode 3: 8N1 FOR RTU
§ 4: 8E1 FOR RTU
g 3: 801 FOR RTU
5 .
o) Communieation 0240 1 o
address
ve.ouillge avancé 0 veoulk
PA0 |des pasmetes ' 1 1
‘ 3 1: debloque
dapplcation
R éigkage di
i systéme S0Hz/60Hz ke 1600 i :
et ek 0: Constant torque
P82 |constant ou di s Masableformis 1 1
couple vaizble '
P803 ke & b potatipn chamge 0.1 change
conte ks sitensions ;
ke de b potatipn
PEM | vonsions chanige 01 change
pags [SBbige de bpoteipa 40-120C 01 85/95°C
conte les schaiffes
temps de fikaige de
; o laffichage actuel b o &
% 0-10V .imaloguc
o output low ]
A L e 1
:; cocfAI@t
g Coefficent
=1 détabnnaige hatt de
5 i
5 [p8 wamme dz b sotie 0-99%9 1
analowiqpe 0~10V.
Botie analogique
0~20mA faible
W g s Rétabonnaye i ;
coeficient
0~20mA sotie
PS10 anabgique hat de 0-9999 1
wamme coeficient
détalonnaige
Compensation
P81l [point de f.‘r':q.lgnce pof 000'Ttemps mot de b 0.01 0.00
féqience maximale
UPDOWN "
Pgl2 |féquence Options |- eMmOTY 1 1
de mémoire 1: No Memory

Contact@yilmazreducteur.fr

Téléphone : 09.72.19.92.57




6.DEFAUT

Operation
Panel Name Possible fault reason Comective action
Indication
0C0/Ue0 furchage de corant 1 Defait & vaiatar Vaullez contacte vote
pendant Taét ‘ epésentant commerial
mp‘l éé_sr:emps d'accelération est 1 : Augmenter le lemps
i : d'accélération
£1 e ;’é’;g:“ pas 2 Courbe VIF correctement
i réglée.
3L molour o 18 Wy MOIeUra 3. Verifer isoaton de
4 : Le couple est trop élevé :’m;f‘; el mlde nl'lole:r. I
ocl/uct Buchawge de covant |5 .| 2 tension d'entrée est trop 5 u'lm. NaELE O B
pendant laceéEation |faible g‘? !\ll':n"}tz‘rr’l;r:.ension —
sq.::; zil:]arrer directement la course 6 Vrifier le chargement
St : . 7 : Démarrage du fragage
?E;SLE réglage de l'onduleur n'est 8 Onduleur de grande capacité
gorre ot 9: Envoyé pour réparation
9: L'onduleur tombe en panne
1: Letemps de décélérationest |1 : Augmenter le lemps de
trop court décelération
0c2/UC surcharge de courant 2. La capacité de l'onduleur est |2 | Augmenier la capacié de
pendant la décélération mal fixé Tonduleur i
3: Sl y a des éléments 3 : Resoudre ke probléme des
inquigtants ressoUres perflrhatrices

0C3/ua

Surcharge de courant 4

vitesse constante

1: L'isolation des moteurs et
des
le fil du moteur n'est pas bon
2 : Fluctuation de la charge
3:Fluctuation de la tension
d'entrée
el la tension est faible
4 : La capacité de l'onduleur est
mal fixé
5 : sl un moteur de grande
puissance démarre et conduit,
la tension d'entrée diminue
6 : s'il existe une ressource
perturbatrice pour l'onduleur

1 Vérifier Nsolation du moteur et
des fils du moteur

2 ; Viérifier la situation de charge st
la lubrification mécanique

3 Vérifier la tension d'entrée

4 ; Augmenter la capacité de
landuleur

5 Augmenter la capacité du
transformateur

6 ; Résoudre le probléme des
ressources perturbatrices

1:Le temps de décélération est

1 : Vérifier la tension

paramétres

paramétre de réglage d'usine

; court d'alimentation
Surtension lors de ’ i
ouo Pamét 2 Capacité de l'onduleur mal 2: Envoyé pour
réglee réparation
3 : dérangeant
F)'ID 1 : Le moteur destiné a éire 1: Réduire le poids du
during stop utilisé sous chargement.
surcharge 2 : Augmenter le temps
] 2: Le temps d'accélération est |dacclimatation
OTL during trop court 3 : Augmenter le niveau de
acceleration 3:Le réglage de la protection | Protection
du moteur est 4: ‘C.:ﬂurbs WIF correctement
: réglée
. |Surcharge du moteur [  trop petit e
072 during 4 : La courbe V/F est mal 2“65;3:’;;?0:’:?' ool
foegpii degn_‘?_a couple est trop rapide 6 : Vérifier lsolation du moteur et}
. N : remplacer le moteur
013 mo?éu'\r‘sawa‘se olation des 7 : Utiliser un onduleur ou un
during 7 : Le réglage du moteur est riotur s puissant
constant trop faible
speed
1: Apres la libérati
L'onduleur est en état d'arrét Anétpéﬁjsrgznlcera al
ES Emergency stop d'urgence démarrage comme
procédure normale
1: Ligne de communication 1: Effectuer correctement ie
la connexion pose probléeme: céablage des terminaux
Erreur 2 : Le paramétre de communication RS-485
co Communication est 2 ; Rétablir les paramétres
mal réglé " 3. Vérifier le format de
3 : Le format de transmission est transmission des données
incorrect
1 : Le terminal est desserré | la 1 : Perfectionner le cablage
20 Fil 4-20mA rompu ligne d'entrée du signal est mal  |des bornes 4-20mA
connectee correctement.
Aprés avoir arréte
Parameétre Erreur " .
Pr d'écriture Le paramétrage est incorrect I'opération, effectuez le
paramétrage.
Mauvais groupe de Le parametre n'existe pas ou le
Err e & & Quitter ce paramétre

YILMAZ REDUCTEUR France
3 Bis avenue du stade 77400 Lagny sur marne ( France)
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Paramétrage RAPIDE DU VARIATEUR:

- ENTER permet de voir I'état du variateur

- Fxxx = Fréquence a atteindre en rotation

- Hxxx = Fréquence actuelle de rotation

- Axxx = Courant du moteur

- Frd ou Rev = sens de rotation qui peut étre modifier a I'aide des fleches haut et bas
- START = run Démarrage du moteur

- STOP = Arrét moteur

- PRG =Programme

Appuyer sur la touche PRG pour indiquer les numéros de programme et insérer les parameétres suivants.
Avant de démarrer le paramétrage, mettre les parametres usines du variateur avec le P117

- P117 = 8 (pour réinitialiser les parametres)

- P100 = pour fonctionnement avec une Fréquence FIXE (50 Hz = 1420 t/min si 4 pbles)

-P101= Si« 0 » alors fréquence dans P100 sera utilisé
Si « 1 » alors utilisation du potentiométre 0-10 v (attention vérifier que le switch de la carte soit sur « U »)
Si « 2 » alors utilisation du potentiometre 4- 20mA (attention vérifier que le switch de la carte soit sur « | »)

-P102 = Si« 0 » alors pilotage marche et arrét sur la fagcade du variateur
Si « 1 » alors pilotage avec les entrées / sorties sur les bornes du variateur

- P105 = Fréquence Maximum (normalement a 50 Hz)
- P106 = Fréquence Minimum (Préconisé 15 Hz afin de ne pas avoir le moteur en vitesse trop basse pour éviter échauffement du moteur)

-P107 = 2.0 s (temps d’accélération)

- P108 = 2.0 s(temps de décélération)

Pour un paramétrage plus fin, vous pouvez ensuite voir les paramétres complémentaires.

YILMAZ REDUCTEUR France Contact@yilmazreducteur.fr
3 Bis avenue du stade 77400 Lagny sur marne ( France) Téléphone : 09.72.19.92.57
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"La passion du monde de la Mécatronique”
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LSMotion LSMotion LSMotion LSMotion

INDUSTRIE MECANIQUE AGRICOLE MOBILE

- REDUCTEUR — USINAGE — BOITIER RENVOI ANGLE — REDUCTEUR ROUE

- MOTEUR - MECANO-SOUDURE - REDUCTEUR MELANGEUSE - BOITIER DIFFERENCIEL

- VERIN ELECTRIGUE - FONDERIE — TRANSMISSION EPANDEUR - NOTEUR FLUX AXIAL

- MODULE LINEAIRE - ROUE ELECTRIQUE

- INDEXEUR

-COoBOT

icteur.fr
09.72./19.92.57




