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YP65, Manuel de l'utilisateur de la série IP65 ' ﬁm Clé de programmation

Cle de commande de lopération : démarrage

1. Preface
Merci d'avoir choisi la série Nzs-B , un variateur IP65 a hautes performances.
Le diagramme du mode d'emploi, destiné a faciliter la description, peut étre

— Stop/ touche reset: arrét du fonctionnement
une interruption pour cause d'irrégularité

ou réinitialisation aprés . !
légérement différent selon le produit. P — Touche Shift / data enter : permet d'entrer

les données pour modifier un paramétre

Sl vous plait noter que ce manuel sera remis aux mains des utilisateurs " o
et afficher I'état, les paramétres, la

finaux, et de conserver pour la maintenance future, l'utilisation et En cas de il srioe: I, 18 coutANt e Sotie, 12

doute, s'il vous plait contacter notre société ou un agent de la Société a geler i b st
g h d £ rotation avant / arriere, les quantités

en contact, nous serons heureux de vous servir . physiques, etc.

2. Description

MODEL: NZS0015T2B-Y
INPUT: 1PH 220V S0Hz/60Hz S
OUTPUT: 3PH 220V 7.0A 150% 608  Ehikisedte

FREQ RANGE: 0.1-400Hz 1.5KW

Voyant
||HIIIlIII\IIIIIlI\I|||II\IIIIIIII\III||II||II||I| C€ d'indication ?

1105080001-3051
Made in China

Model: NZS -0015-T2-B-Y

T— Yilmaz Rediiktér Special Version
Couple constant

Voltage range: T21PH AC/220V input
T4:3PH AC/380V input

Inverter Capacity:0015:1.5kW

NZS Series

Lumiére rouge :
Marche arriére

Lumiére rouge :

Lumiére rouge : Matche avant

Al'arrét

3. Dimensions

W |
£

Model W

NZS0007T2B-Y
NZS0015T2B-Y 188 122 134 105 178 M4

NZS0022T2B-Y
NZS0007T4B-Y
NZS0015T4B-Y 188 122 134 105 178 M4
NZS0022T4B-Y
NZS0037 T4B-Y
NZS0056T4B-Y
NZS0075T4B-Y
NZS0110T4B-Y
NZS0150T4B-Y
NZS0180T4B-Y
NZS0220T4B-Y
NZS0300T4B-Y

2356 154 179 129 225 M4

300 236 204 225 250 M7

YILMAZ REDUCTEUR France Contact@yilmazreducteur.fr
3 Bis avenue du stade 77400 Lagny sur marne ( France) Téléphone : 09.72.19.92.57

Indicateur d'état : divers états de fonctionnement

Partie affichage : fréquence réglée, fonctionnement
+/— fréquence, courant, paramétrage et contenu



5. Spécifications de s produits

arge:
bes

itrole

e la
it du

fe réglées

Articles YB1000
Alimentation ;:::‘u‘:: c‘:"“““’l" 1PH/A3FH A C 220V 50/60Hz; 3PH AC380V 50/60Hz
élecfrique  [o10 e de tension 220V: 170V~240V; 380V:330V~440V
Output plage de tension 220V: 0~220V; 380V:0~380V
Plage de fréquences  [0.10~400.00Hz
Mode de cortrole V/F controle, Controle vectoriel.
Ftat de fonctionnenent / définition de 1"alarne / guidage
Indication interactifi: par exenple, le réglage de la fréquence, 1a fréquence/
courant dé sortie, la tension du bus DC. la tenpérature. etec. |
Frequence de sortie
Gt 0.10Hz~400.00Hz
Réglage de la fréquenciEntrée minérique :0,1 Hz, entrée analogique : 0,1% de la
Resolution fréquence de sortic |
Frt;q}l;ncc de sortie 018z
Précision
a V/F Control Réglage de la courbe V/F pour répandre & diverses exigences de cf
o Augmentation altomanque - augmentation automatique du couple en fonction
2 Q Terquc Control conditions de charge ; augmentation manuelle - permet de régler 0,0-20,0% di
= I ion du couple
3 = Quatre entrées multifonctions, réalisant des fonctions telles que le co
g» e Terninal d ‘entrée de quinze sections, le déroulement du programme, le commutateur dg
a i ) vitesse d'accélération/décélération en quatre sections, la fonction UP/
nultifonetionnel DOWN, I'arrét d'urgence et d'autres fonctions
i | 7 1 terminal de sortie multifonctionnel pour l'affichage de la marche,
Tem':_md ('e sortie vitesse nulle, du compteur, de 'anomalie externe, du fonctionnemer
nultifionetionnel programme et d'autres informations et avertissements.
réglage du tenps Le temps d'accélération/décélération de 0 4 999 9s peut &tre
d ““e)erfm““f réglé individuellement
déeelération
Contrdle PID Contfrdle PID intégré
RS485 Fonction de communication standard R$485 (MODBUS)
Entrée analogique - O a 10V, 4 2 20mA peuvent étre sélectionnés ;
Q Entrée numérique : Entrée en utilisant le cadran de réglage du
g , panheau d'affichage ou RS485 ou UP/DOWN.
; Réglage dela Remarque : le terminais AVI peut étre utilisé pour sélectionner une
= fréqumcc lentrée analogique de tension (0 a 10V) et une entrée analogique de
a courant (4 a 20mA) via le commutateur J2
§ Mul ti-vitesse Quatre terminaux d'entrée mulfifonctions, 15 vitesses de section peuvent &
“
Régulation autonatiqu¢  La fonction de régulation automatique de la tension peut étre
de la tension sélectionnée
Conpteur 2groupes de conpteurs intégrés
Ts T |Surciarge 150%, 60 secondes (Couple constant)
g & 2 [surtension Laprotection contre les surtensions peut étre réglée.
@ : = - Srm——
2 g 2 | Sous tension La protection sous tension peut étre réglée
3@ 8 [Autres protections  [Court~cireuit de sortie, surintensité, blocage des paranétres, ete.
ré‘ Tenpérature anbiante |~10°C a 40°C (sans congélation)
= Humidité ambiante  Max. 9% (sans condensation)
3 [Altitude Moins de 1000m
S [Vibration Max. 0.5G
©  |Mode de refroidissentnt Refroidissenent par air foreé
=
g Strueture de protectioy IP20
o
=
il
% Mode Montage mural ou sur rail standard de 35 mm
3
E

6.Cablage

(1) 0.75--22kW

[

3PHAC380V MOTOR

Grounding E U4
TN
3PH AC380V Se— |95 Wi
L e~ 7
Puissance Alimentation =
8 s -] ——P24
ensor Supply RE 4
Sensor Output —— P ar 1 SR
|:-DCM YN S—
Commun
P ACM
;}umhary 10V MA ﬁ
e RELAY?2
M $——
= S1 )l
Mulu ‘. 52 5G- 3
i
Function ) 53 ;‘ RS485
Terminal — SG+ t
4 Y
DCM
) 3.7--11kW
— < |[o——3 R U4
Power supply —<|b—4%s V-EEI) Motor
S g NE— T W
PE
Grounding -
. () FWD
Forward rotation i
. —+—+—9 REV
Reverse rotation i
¥ GND

10K&Q

p +10V (fequency

setup power supply)
i

0-10V  —mf FIV » RA NO
ﬁ'equencv setup 250VAC/30VDC 3A
I —+RB NC
——4GND 250VAC/30VDC 3A
o + RC-Common
j(il_ﬂ—" 351
Multifunctional g gt $+24V Assistant DC
input terminal R power supply
L i COM $
L+ —4GND
Y RS+ RS-

-4

TRsass|

MNote : Les terminaisons Al/F IV peuvent étre utilisées pour sélectionner une entrée detension analogigue (0-10V) et

une entrée de courantanalogique (4-20mA) a travers le commutateur SWW1.
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7.Parameters

Tension Intermédialre VIF

Tension minimale ViF -

m S .
[ & Incréments
8 i : Valeur
a a Name Définition de la gamme de réglage intiale
S L minimum
w
Selection des données
PO00 [ge taffichage principal 032 1 1
Afficher la fréquence
PO01 | aqie Lecture seule o PE
Afficher la fréquence de
PO02 |sorie Lectune seule e
Affichage du courant
PO03 (4o sartie Lecture seule maen -
Affichage de la vitesse
PO |y moteur Lectmeseule ~ [eeees weman
. |Afficher la valeur de la
POD3  |iansion du bus DC Lecture seule G eaw
Afficher la température
z PO | rerduicor Lectmeseule e .
°
=
g [POOT |Atichage PO Lectue seule - -
2 [PO10 [Releve dalarme 1 Lecture seule o -
_a POL1  |Reteve dialarme 2 Lecture seule e -
§ P12 |Releve datarme 3 Lecture seule R CR
PO13  |Relevé dialarme 4 Lectune seule = ==
La reglage de la
PO1d  |irdquence lors de la Lectune seule eeen nenn
derniéne alarme
La fréguence de sortie
PO15 |cela demiere alarme | Lectune seule I
Le courant de sortie lors
P16 de la derniére alarme Lectne seule e it
La tension de sortie lors
POL7 e fa demizre alarme Lectwne seule e ke
La tension de sortie du
bus DG lors de la
PO18 s Lecture seule n-ees ]
P100 | Frequence numerique | Fréquence 0,00-Maximun 0.1 0.0
0 Réglage numénaue de & fréquence (P100)
1+ Tension analogigue (0-10VDC)
Y 2. Courant analogigue (0-20mADC |
prop |SEECIEn BUIea9e 9 R 5 Catrn d rigage e docommarte) | 3
fréquance 4 Reglage de la fréquence UPDOWN
5: Communication RS485
réglage de a fréquence
0 ; Panneau de commande (FWD/
Sélection du signal de |REV/ STOP )
P102 départ 1 : Terminal E/S 1 0
2 : Communicalion (RS485)
Touche siop” Sétacion |0 T 1685 G varroullege Ge Tafouchs
P103  |de rapération de blocage | "Stop” n'est pas valide 1 1
1: Mode de verrouillage de |a touche "Stop" Yalide
sélection de la p—— -
prévention de la rotation | Y - Relation inverse Interdie
P104 irema 1: Rolation inverse autorisée 1 1
Fr irmal
P103 Hesune Ml Frequance minimum-400 00Hz 0.1 500
Fré
Pl [Trrremin 0,00 Fréquence maximale 0.1 0,00
P107 |Temps daccéiération 1 | 0-989,85 0.1 Depend du
PI08 [Temps decctiération 1 | 0-999,95 0.1 modele
P109 [Tension maximale viF | Temsion intermécaire /7 - 500,0¢ 01 Depend du
: modele
B |PI0 [Frequence e base i | U éauence nlemediaie, 0.1 50.00
0 réguence max,
o
5 T infermédiaire W/ | Tension minimale ViF - S
g P111 RERITHRED Tension maximale VIF 0.1 Modifacy
=)
7]

YILMAZ REDUCTEUR France
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P11l Tension maximale VIF 0.1 Modifner
Fréquence inermedizie | Fagquerce mivmale V/F - ;
BHE g Fiéquerce de base V/F - —
pli3 |VF e MM | ion itermediaine 0-V/F 0.1 15.0
Pl14 |VIF Frequence minimale 10 \/F friequeice itenmediaine  |0.1 1.2
PI15  |Fréquence de 1.0K-13.0K 0.1 Modifae
g Alignamant automatique
% PIIG | gos upporis Reservé 1 0
-
2 (P17 v pnaner Sbimadgln 0
s
= 7 - .
a |0 :Dévenomller les parameties
E oo s 1 : Venouiller les parameties i
Selection dumode de () : (ldmamage 1égulier
PA0 | camanage 1 : redémanage apiés nspectiol ! i
pagy |Slecton du mode darrt 0 : décélénation jusqu'a I'anét 1 0
1 : deblocage
P02 |Frequence de démarrage 0.10~10.00Hz 0.01 0.3
PZ(B Fréquence d'arrdt 0.10~10.00Hz 0.01 03
c de foncti
d:|j kf];:i:[é ?niectiumlemen 0-150% de la puissance =
F204 Gourant continu naminale du moteur 1% 100P%
(demarraga)
Duréel de Fonctipnnement
RS [y (02808 1o
(démarrage)
Loy i1 ]
S| 9 Mamm
<t g Name Selting Range Setting Sl
e | & Increments
= 0
Courant de
PZOG ﬁ;ﬁﬁﬁﬂfﬁﬂﬂm ' 0-150 % du courant nominal du moteur l% 10(%
— continu {arrét)
o Temps de fonctonnemeant
2 P07 |outen ainjecion de 0~25.08 0.1 0
(@] caurant continu {amet)
~r
O [P208 Jaccsimsoncucompe [0~200% 1 0%
= Tension nominale du 2
o (P9 e 0~500.0V 0.1 Modifier
8- P210 |courant moteur nominal | 0~current of system 0.1 Modifier
E. P11 Rapport de courant 4 vide 0~100% 01 0%
0 dy moteur it i y
5:: vilasse de rolation y
o P22 |naminale du moteur 0~60001/min 1 1420
P213  |Mombee de plies matewr  |0=20 2 4
P214  Fatinage nominal du mateud 0~10.00Hz 0.1 2.50
Fréquence nominale du
PAS i 0-400.00Hz 0.1 30.00
P26 |Resistence dustator  |0-1002 0.1 0
P217 |Resistance durotor 0-100Q 0.1 0
P8 Inductance propra du rotor 0-1.000H 0.1 0
Induct (] d
PU9 [ T 0.1 000H 01 0
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uoI jaun 4
sisjaue e

Narme

Setting Range

Minimum
Setling
increments

[nitial
value

P323

Reserved

 Invalide

: En cours

: Fréquence atteinte
: Alarme

: Vitesse zéro

: Fréquence 1 atteinte

: Fréquence 2 atteinte

: Accélération

: Décélération

: Indication de sous-lension

10 : Le chronométre 1 est atteint

D oe — Oy L = 0 Mo — O

P324

Reserved

suolipuny sl

P325

Sortie d'alarme

RA,RC(032)

11 : Le chronometre 2 est alteint
12 Indication de I'achévement de
la phase

13:Indication de complication de la
procédure

14 : PID maximum

15 ; PID minimum

16 ; déconnexion 4-20mA

17 : Surcharge

18 : Surcouple

26 : Fin de l'opération de remontage
27 : Contrepartie trauvée

26 : Compteur intermediaire atteint
29:L'approvisionnement en eau par
constante
voltage
"1" allumer
"0" éteint

—

03

P326

Reserved

0 : Fréquence de sortie
1: sortie de courant

2 : Tension de bus

3: Tension allernative
4 : Sortie dimpulsion, 1

P327

Reserved

impulsion /[Hz
5. 2pulses/Hz
6. 3 pulses/iHz
76 pulses/Hz

P330

[nversion de la logique
du relais de sortie

v

>4

NEDUKTOR

0 : norme de sortie relais
1t inversion de la sortie du relais

0 : valeur par défaut de |'usine

YILMAZ REDUCTEUR France
3 Bis avenue du stade 77400 Lagny sur marne ( France)

suonauny O/l

Enlrée de tansion minimala

P300 |44 0~AV mawmum voltage 01 0
Entrée de tension i 5
P301  [maximalz AVl AV mimmum voltage~10V 01 100
Temps de filtrage des
P302 anirées AV| U"ZSOS 01 10
Eniréa de courant AV i
P03 |inioum 0~ATl maximum coOrant 01 40
Entree de courant AVI Al minimum ¢oOrant
P304 Yot entrée~20mA Bl a0
Temps de filtrage des R
P30S [anses av 0~25.05 0.1 2.3
P306 [Réserve 0~FOV maximum voltage 0.1 0
. FOV magimum voltage
P307 |R : 0.1 100
ki sortie~10V
Fréquence basse
B | 0~600.00 01 000
Direction basse
il analogique 011 1 0
Fréquenca haule
P312 analoglgua 0~600.00 0.1 30,00
43K Direction haute analogigue on 1 0
Inversion de leniree
P314 enalogique 0/ 1 0
Terminal d'entrée 0 1 non valide
*
PO \ewpo-3)  [1:d0g A 6
2 1 Jog en avant
temninal dentréa REV 3: Jog a l'envers -
P36 (0~32) 4. Enavant/ en amiére 1 i
5:Run
6 Enavant
7 Inversion
. 8 Sloj
m17 Input terminal S1 g Mul?i—vitesse 1 1 18
(0~32) 10 Multi-vitesse 2
11 : Multi-vitesse 3
12 Multi-vitesse 4
13 1 AccélérationDécélération
: terminal 1
M8 Input terminal 52 (44 AccelerationiDécélération 1 9
(0~32) terminal 2
‘ 15 Signal d'augmentation de
P19 |Reserved fréquence (UP) 1
P320 |Reserved 16: Signal de diminution de 1
PJZ]  E— fréquence (DOWN) T
17 : Signal d'arrét d'urgence
(0-32) Resaved 18:5ignal de rainitialisation de !
l'onduleur
19: PID en cours
20 Le PLC en marche
21 : Signal de départ pour la
minuterie 1
22 : Signal de départ pour la
P Reserved minuterie 2 1
0-32) 23 : Signal de confre-impulsion

24 : Signal de réinitialisation du
compteur

26 : Mémoire claire

26 : Commencer 'opération de

bobinage

Contact@yilmazreducteur.fr
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Réglage de la

g § . Moimun | |
a | 3 Name Plage de réglage Selting value
S | & Increments
1]
P300 [PLC memory mode 0~1 1
P301 [PLC starting mode [0~1 1
0: PLC s'arréte aprés avoir fonctionng
pendant un cycle
1 ELC que arrét. il s'arréle aprés
wotiss  Peitebpooatans
P502 fonctronnement du |3: pi.¢ mode d'arrét, mode de 0
PLC fonctionnement du cycle
4: PLC fonctionne a la demiere
fréquence aprés avoir fonclionng
pendant un cycle.
P503 | Multi-speed 1 0.00~maximum frequency 0.1 200
P304 |Multi-speed 2 0.00~maximum Fequency 0.1 10.0
P305  |Multi-speed 3 0.00~masmum fequency 0.1 200
P506 Multi-speed 4 0.00~masimum frequency 0.1 250
P507 |Multi-speed 5 0.00~maxmum frequency 0.1 30.0
P508 |Multi-speed 6 0.00~maximum frequency 0.1 350
P309  [Mult-speed 7 0.00~maxmum frequency 0.1 40.0
P510 [Multi-speed 8 0.00~maximum frequency 0.1 450
! P51l [Mult-speed 9 0.00~maximum frequency 0.1 500
0 |P512 |Mult-speed 10 [0.00~masimum Fequency 0.1 100
.§ Pi13 [Mult-speed 1l |0.00~mamum fequency 0.1 100
2 Pi14 [Multi-speed 12 [0.00~masmum frequency 0.1 100
g‘ P5l5 [Mult-speed13  |0.00~maximum frequency 0.1 100
P56 [Mult-speed 14 |0.00~mavmum frequency 0.1 10.0
P517 [Mult-speed 15 |0.00~mavmum fequency 0.1 10.0
P518 |PLC operaticn fime 1 |0~99995 15 100
P519 |PLC operation time 2 |0-9999s 15 100
P520 |PLC operation tme 3 [0~9999s 15 100
P521 |PLC operation tme 4 |0~99995 15 100
P522 |PLC operation time § [0~9999s 18 0
P523 |PLC operation bme 6 [0~99995 18 0
P324 [PLCoperationtime 7 [0~9999s 15 0
P525 [PLCoperation time & (0~9999s 15 0
P526 |PLCoperation hme 9 [0~99995 15 0
P527 [PLC operation tme 10 |0-9999s 15 0
P28 [PLC operaon fime 11 [0~9999s 18 0
P329  [PLC operdhon ime 12 |0~99995 15 0
P330 (PLC operaion tme 13 |0~9999s 15 0
P531 |PLC operahon time 14 |0~99995 15 0
P332 PLC operaon fime 150~9999¢ 1§ 0
psgy |FLC operation o 5009 1 0
direction

fréquence de saut

P400 iréquance dé og 0.00~masmum frequency 0.1 500
P401 [Tempsd'accélération? [0~999.9s 0.18 10.0
P402 [Tempsdedécélération?] 0~999.9s 0.18 10.0
P43 |Tempsd'accélération3| 0~999.95 0.18 100
P404 | Tempsdedécélérationy 0~999.9s 0.18 100
pps |[mpsdaccaiératondly pog g 0.18 100
Jog acceleration kme
lempsdedécélérationd)
P46 Jog deceleration time P 0.1 100
Valeur nominale du
P407 1 100
compteur 0-999 0
P408 Valeur intermédiaire 0099 95 1 30
du compteur '
P40 limitation du couple 0-200% 1% 150%
draceélération R ¥ s
limitation du couple & m
P10 vitesse constante 0~200% 1% i
selection de la
prévention des 0/1
Fill surtensions dans la ! 1
decélération
sélection automatique e
P12 la régulation de la tengion 0~2 1 1
sélection automatique . g
PA3 |4es économies d'éfergie  0~100% 1% 00
@ |Pd14 [Tension continue freiffage Depends on models 0.1 Changing
§ P413 |le freinage 40~100% 1 0%
g redémarrage apres
2 [P416  |une mise hors 0~]1 1 0
3 lanciaoinet r‘a YA
Duree autorisée de la
T - s 00
E P17 coupure de courant 0105 ! 308
g Redémarrage du flanc ,
3 (P8 ey actuel imie 0~200% 1 150%
P419 (Temps de redémarragp du flanc  0-10s 1 10
P420  |Tempsderecémarnageencagdepanne  O~3s 1 0
Délai de redemarrage
P41 aprés défaillance 0~100 1 1
P422 |Actionde surcouple | 0-3 1 0
Niveau de détection
P43 de surcouple 0~200% 1 00
Temps de défection
Pl |4y couple 0~20.08 0.1 00
Accéderala :
P423 frequence 1 0.00~masimum frequency 0.1 100
P426 FAmder 2l 10.00~masimum frequency 0.1 50
requence 2
P427 |réglage minuterie 1 |0~10.0s 0.1
P428 |réglage minuterie 2 |0~100s 1 0
Temps de miaton gu
P429 |coupledvitesse  0~9999s 0.1 Changing
consianle
largeur d'arrivée de
P430 |lafréquence dansla [0,00~2.00 0.1 0.50
boucle hystérésis
P431 |Fréquencedesaut 1 | 0.00~maximum frequency 0.1 0
P43 |Fréquencedesaut2 | 0.00~maximum frequency 0.1 0
T
P433 |dhystérésisdela  10,00~2.00 0.1 0.30
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0: PID désactiver
P600 (PID starting mode |1 PID start 1 0
2: PID commencer par un teming] exteme
pegp |FD operation 0 : Mode de rétroaction negati v 0
mode selection |1 : Mode de rétroaction positiv
0: figire mode (P604)
P602 (PID point d'action [1: AVI(0-10V) 1 0
2 AVI(0-20mA)
PID sélecion de 1a [0 AVI(0-10V)
pg03 | valeur durefour 1:AVI(0-20mA) 1 0
d'nformation 2t Reserverd
3: Reserverd
PID fixation de 1 yaleur ,
P4 | cibe des chiffres CRAGEN 0% %
peps [P0 Valeur Limite o 150 000 1% 100%
supérieure d'alammg
pag ([0 adeur ke o yop % (0%
inférieure d'alame
peoy [P0 b 0.02000% 01%  [100%
proportionnelle
T i 0.0~200.0 50
= |P608 (PID temps intéral 0.1s 0.3s
E R stgnthe femmé
'i P69 |PID temps diffcrentip0.00.0~20.00 5.0 stonche fermé (0.1 0.0
2 lpstg [PRurede oo o0y 01 038z
g 1'action
; U.0U~[ 2U.UHRZ [UTUHZ] U.WHZ
Pél1 PID fréquence de signifie que a fonction dgsommeil 01 00Hz
verlle est fermée i :
P12 PID durée d'sitente 0-200s 15 108
613 |PID valeur de réver}0~100% 1% 0
Pél4 PHJ'valcurcomsp ndante 0-0999 | 9%
de L'affichage
P15 [T chiffre d'afichiige 15 1 4
PID L¢s chuffres déepmaux
e de L'affichage -4 1 .
P6l7 PIDlﬁequmcc e (. frequency 0.1 4800
supéneure
PID fréquence i
P18 bin Fepha (~max, frequency 0.1 20,00
0 ; Toujours lravailler (fanction P/D
ouverte)
1 : Lorsque la rétroaction atteint la
P619 |PID mode de limite supérieure (P605), elle 0
fonchonnement  [fonctionne & la fréquence
minimale. Lorsque la rétroaction
atteint fa limite inférigure (PE06), le

P/D commence & fonclionner.

YILMAZ REDUCTEUR France
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]
£ |3 Moiman 1 i)
a2 | 3 Name Plage de réglage Setting Ve
o |8 increments
L]
0: 4800bps
Mitesse de 1: 9600 bps
,ﬁ o communication 2: 19200 bps !
2 3: 38400 bps
o 0: 8N1 FORASC
é’ 1:8E1 FPRASC
3 lpm Communication 2:801 FOR ASC o
g mode 3: 8N1 FORRTU
ﬁ 4: 8E1 FOR RTU
B 5:801 FORRTU
3 :
P2 Communication 0240 1 0
address
veouillmge avance 0: vl
PA0  |des paamet.es i 1 1
: 3 1: deblogué
dappleation
R éighuge di
kel systéme S0Hz/60Hz e 00 Tt : :
Fekion dienpl 0: Constant torque
P802 |constant ou di 1 Varrable toraue 1 1
couple vaizble ' i
ke de B potectign ‘
P03 | oate ks atensions e e thasgy
twhe de hpotectipn
PO |oisvoniiis chamge 0.1 chamge
pigg [*hee e k potecipn 404120C 01 83095
conte les suchaiffes
temps de fikaige de
E e laffichaige achuel e o #
% 0-10V ;malogue
o output low ]
g‘ ) end calibration BeoR !
3 coefAlient
g Coefficient
=4 détabnnage hatt de
g i
5 (P8 wamme de b sotie 09999 1
anabigiqe 0~10V:
Botie analowgiqpe
0~20mA fable
Ll e Yétalonnaige B9 !
coeficient
0~20mA sotie
PS10 anabigique hai de 0-9999 1
wamme co eficient
détalonnage
Compensation
PS11  |point ce fcquence popr 0100 temps mo't de b 0.01 0.00
fequence maximale
UPDOWN "
Pg12 [fréquence Options |.° fmematy 1 1
de memoire 1: No Memory

Contact@yilmazreducteur.fr

Téléphone : 09.72.19.92.57




6.DEFAUT

Operation
Panel Name Possible fault reason Coreclive aclion
Indication
Buchage de cowant ; ; Vaiillez contacte vore
0C0/ U [rhae o8 1: Défaut di vaiatas : ;
pendant laét epiésentant commecial
|m1 :Ljrtempsdacceleratmnest 1: Augmenter le temps
2 _Fl"ﬁf’ be VIF fest d'accélération
2o LU0 VT ) bl pa 2 Courbe VIF correcterent
correctement réglée ol
3 : Le moteur ot I8 fil du moteura s s eie pyoe
ur; s e 3 : Vérifier [isolation de
4 Ee CDuD\Z dat lro: dlové mateur et fil de moteur,
ocLuct Buchzige de W“'Q"{t 5: Latension d'entrée est trop je ﬁ;d'ﬂ;:i;i Valer du Eouple
pendant laceéEation [faible 5 ve Fr 5 it et
6 : Démarrer directement la course |2 o @ forach Cenee
mﬁleur 6 : Verifier le chargement
4 ) . 7 : Démarrage du tragage
TéSLe réglage de l'onduleur n'est 8 + Onduleur de grande capacité
Fjlorre " 9 : Envoyé pour réparation
9 : L'onduleur tombe en panne
1:Letemps de décélérationest |1 © Augmenter e temps de
trop court déclération
02/ U2 surcharge de courant 2. La capacité de l'onduleurest |2 | Augmenier i capacié de
pendant la décéléraion mal fixé fenduleur )
3: 8l y a des éléments 3 . Résoudre ke probleme des
inquigtants ressolUnces perurbatrices
1: L'isolation des moteurs et
des Rl =
e fil du moteur n'est pas bon |1+ Verfier fisolation du moteur et
2 : Fluctuation de la charge | des fils du moteur
FFluctuation de la tension 2: Verifier la situation de charge et
d'entrée I lubrification mécanique
ST etla tension est faible 3 Verifier la tension d'entrée
0C3 /Uy |PUCEIE EOUBLE 1y 5 capacité de l'onduleur est |4 Auamenter la capacité de
vilesse constante mal fixd Tanduleur
5 - si un moteur de grande 5 Augmenter la capacité du
puissance démarre et conduit, | ransformateur
Ia tension d'entrée diminue |8 : Résoudre le probléme des
6 : 8'il existe une ressource ressources perturbatrices
perturbatrice pour l'onduleur
1: Le temps de deécélération est 1 : Vérifier la tension
oI s e court ) d'ahmentatm‘n
[8]81] Parrat 2 Capacité de l'onduleur mal 2 : Envoyé pour
réglée réparation
3 : dérangeant
F)'ID 1 : Le moteur destiné a éire 1: Réduire le poids du
during stop utilisé sous chargement.
surcharge 2 : Augmenter le temps
3 2:Le temps d'accélération est |dacclimatation
OTL during trop court 3 : Augmenter le niveau de
st . i I i protection
acceleration du::n OII:urrégsalge de la protection e R S,
i aglée
. |Sureharge du moteur |  trop petit RS
i Slacvovresma |5 Bemimn
deedlaatiog defsm_ula-e couple est trop rapide 6 : Vérifier lsolation du moteur et
4 gl remplacer le moteur
o1 mo?éu"r":“"a‘se keafation des 7 : Utiliser un onduleur ou un
during 7+ Le réglage du moteur est moteur plus puissant
constant trop faible
speed
1: Aprés la libération
L'onduleur est en état d'al’!’ét Arrét d'urgence‘
ES Emergency stop d'urgence démarrage comme
procédure normale
1 : Ligne de communication 1: Effectuer correctement le
la connexion pose probleme céblage des terminaux
Erreur 2 : Le paraméire de communication R5-485
co Communication est 2 : Rétablir les paramatres
mal reglé " 3 : Vérifier le format de
3 : Le format de transmission est transmission des données
incorrect
1 : Le terminal est desserre ; la 1 : Perfectionner le cAblage
20 Fil 4-20mA rempu ligne d'entree du signal est mal  |des bornes 4-20mA
connectée correctement.
Pararisie Emsr Aprés avoir arrété
Pr A Le paramétrage est incorrect I'opération, effectuez le
d oot ? g paramétrage.
) Mauvais groupe de Le paramétre n'existe pas ou le i .
En paramétres paramatre de réglage dusine |  uliter ce paramatre

YILMAZ REDUCTEUR France
3 Bis avenue du stade 77400 Lagny sur marne ( France)

YILMAZ REDUCTEUR FRANCE
v 3BIS AVENUE DU STADE
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Paramétrage RAPIDE DU VARIATEUR:

- ENTER permet de voir I'état du variateur

- Fxxx = Fréquence a atteindre en rotation

- Hxxx = Fréquence actuelle de rotation

- Axxx = Courant du moteur

- Frd ou Rev = sens de rotation qui peut étre modifier a I'aide des fleches haut et bas
- START = run Démarrage du moteur

- STOP = Arrét moteur

- PRG =Programme

Appuyer sur la touche PRG pour indiquer les numéros de programme et insérer les parameétres suivants.
Avant de démarrer le paramétrage, mettre les parametres usines du variateur avec le P117

- P117 = 8 (pour réinitialiser les parametres)

- P100 = pour fonctionnement avec une Fréquence FIXE (50 Hz = 1420 t/min si 4 pbles)

-P101= Si« 0 » alors fréquence dans P100 sera utilisé
Si « 1 » alors utilisation du potentiométre 0-10 v (attention vérifier que le switch de la carte soit sur « U »)
Si « 2 » alors utilisation du potentiometre 4- 20mA (attention vérifier que le switch de la carte soit sur « | »)

-P102 = Si« 0 » alors pilotage marche et arrét sur la fagcade du variateur
Si « 1 » alors pilotage avec les entrées / sorties sur les bornes du variateur

- P105 = Fréquence Maximum (normalement a 50 Hz)
- P106 = Fréquence Minimum (Préconisé 15 Hz afin de ne pas avoir le moteur en vitesse trop basse pour éviter échauffement du moteur)

-P107 = 2.0 s (temps d’accélération)

- P108 = 2.0 s(temps de décélération)

Pour un paramétrage plus fin, vous pouvez ensuite voir les paramétres complémentaires.

YILMAZ REDUCTEUR France Contact@yilmazreducteur.fr
3 Bis avenue du stade 77400 Lagny sur marne ( France) Téléphone : 09.72.19.92.57
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"La passion du monde de la Mécatronique”

o i g

LSMotion LSMotion LSMotion LSMotion

INDUSTRIE MECANIQUE AGRICOLE MOBILE

- REDUCTEUR — USINAGE — BOITIER RENVOI ANGLE — REDUCTEUR ROUE

- MOTEUR - MECANO-SOUDURE - REDUCTEUR MELANGEUSE - BOITIER DIFFERENCIEL

- VERIN ELECTRIGUE - FONDERIE — TRANSMISSION EPANDEUR - NOTEUR FLUX AXIAL

- MODULE LINEAIRE - ROUE ELECTRIQUE

- INDEXEUR

-COoBOT

icteur.fr
09.72./19.92.57




